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STAVIRO (STAtion Video Rotative)

- Caractérisation de l’habitat
- Dénombrement de poissons
- Déploiement sur de vastes zones

5000 observations Parc naturel marin de Mayotte

Caméra rotative STAVIRO
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Caisson moteur 
pour la rotation

Protocole de dépôt 
- Deux systèmes simultanément
- Relevé Point GPS, heure, profondeur, etc.
- Vidéo analysée par l’œil humain à terre

Panorama 360° via 6 poses de 30 secondes
Vidéo de 15 minutes

Posée sur des fonds jusqu’à 80 mètres

Non appâté 
Lumière naturelle

Dépôt sans plongeur

Minimisation de 
l’impact sur la 
macro-faune

Version 
programmable 
MICADO

Sciences 
Participatives

Produire plus de 
STAVIRO/MICADO

Assurer 
leur déploiement

Besoin de continuité technologique
Prix abordable

↗ nombre de campagnes
Personnel formé au protocole

Conception et fabrication d’un instrument
- Reproductible par un Fablab

- Open Source
- Bon Marché

- Bonnes spécifications techniques

Déploiement des systèmes
par les citoyens eux-mêmes

Formations au protocole
Récupération des données
Traitement automatisé des vidéos
…« Transfert technologique »

Académique → Société civile

Objectif : Multiplier les observations
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Batteries
Raspberry Pi 4

Hublot

Sonde pression
Bouton ON/OFF

Passe Câbles

Moteur 
brushless

Réduction +
Croix de Malte

Rotations régulières de 60°

Objectif +
PiCam HQ

60° de champ de vue en eau

Un prototype entièrement développé en intelligence collective

Qualification du KOSMOS au 
bassin Ifremer de Lorient

Tests au marinarium de Concarneau et dans la baie

Rédaction d’une publication de rang A avec les bénévoles
Liste du matériel  (1300€/instrument)
Aspects logiciel
Lien avec la documentation en ligne kosmos.fish
Validation des performances en bassin et en mer
Comparaison avec les instruments existants

Analyse automatisée des vidéos

Acquisition 
d’une vidéo Dehazing +

Egalisation 
d’histogrammes

Corrections
Couleur/Turbidité

Apprentissage 
supervisé

Espèces
Abondance

Habitats
Date/Heure

Lieu
…

Développement d’algorithmes Open Source pour le 
traitement des images sous-marines et la classification 

de la macro-faune et de l’habitat.

Base de données

→  Résoudre localement les problèmes 
→  Faire remonter des diagnostics pour 
orienter les prises de décision politiques

Changement global & pressions anthropiques locales

Ecosystèmes marins et terrestres
Mers côtières et littoraux 

particulièrement vulnérables

Besoin d’un suivi de l’état de santé
de la biodiversité pour

évaluer les impacts naturels et 
anthropiques 

Large zone d’étude
Protocole de suivi

Nombreuses données
Coût modéré

Contexte et enjeux

Création des 
vignettes

Financement de la 

Comment rendre 
déployable facilement 

l’instrument par les 
citoyens ? 

Principal Défi : 
Maintenir l’implication des citoyens & 

les objectifs scientifiques

Déploiement à 
large échelle du 

KOSMOS

Comment concilier les 
besoins observationnels 
des scientifiques et les 
envies des bénévoles ?

Comment assurer une 
documentation de 
qualité sans perdre 

trop de temps ?

Comment collecter 
efficacement les données et 

s’assurer d’un retour sur 
expérience ?

Formation des acteurs
Automatisation instrument

Interface Web interactive

Co-conception du plan d’échantillonnage

Tutoriels vidéos
Documents

…
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